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1. Scopul etapei 2025 conform proiectului depus la concurs

Crearea transmisiilor precesionale cu asigurarea transformarii miscarii $i transmiterii sarcinii
intre dinti cu contact fizic si prin interactiunea campurilor magnetice intre dinti fard contactul fizic
al acestora. Pentru sporirea momentului de transmitere limita, interactiunea dintilor/crestaturilor
este simultan multipard cu interstitiu intre dinti/crestaturi reglabil, iar miscarea sfero-spatiald a
interactiunii dintilor este realizatd cu unghi de nutatie reglabil, dependent de diapazonul valoric al
momentelor de torsiune transmise.

2. Obiectivele etapei 2025.

Elaborarea conceptelor functionale si constructive ale transmisiilor precesionale cu contact
fizic al dintilor (TP) si magnetice (TPM) cu magneti permanenti cu rapoarte de transmitere
constante realizate prin fluxuri magnetice axiale si radiale.

Studiul specificului interactiunii multipare a cmpurilor magnetice cu miscare sfero-spatiala
cu fluxuri magnetice radiale si axiale.

Analiza pe modele virtuale a transformarii miscarii si transmiterii sarcinii in TP si TPM si
determinarea momentelor limita de torsiune transmise in functie de numarul de perechi de
dinti/crestaturi simultan angrenate.

Proiectarea constructiv-functionald, fabricarea modelelor experimentale si testarea
caracteristicilor functionale ale TPM cu raport de transmitere constant realizat in structuri cu
interactiunea axiala si radiald a fluxurilor magnetice.

Analiza performantelor TP si TPM, avantaje, dezavantaje si aplicatii.

3. Actiunile planificate pentru realizarea scopului si obiectivelor etapei 2025

v' Elaborarea conceptelor functionale si constructive ale transmisiilor precesionale cu
contact fizic al dintilor (TP) si magnetice (TPM) cu magneti permanenti cu rapoarte de transmitere
constante realizate prin fluxuri magnetice axiale si radiale.

v Studiul specificului interactiunii multipare a cdmpurilor magnetice cu miscare sfero-s cu
fluxuri magnetice radiale si axiale

v' Analiza pe modele virtuale a transformarii miscarii si transmiterii sarcinii in TP si TPM
si determinarea momentelor limitd de torsiune transmise in functie de numdérul de perechi de
dinti/crestaturi simultan angrenate.

v’ Proiectarea constructiv-functionala, fabricarea modelelor experimentale si testarea
caracteristicilor functionale ale TPM cu raport de transmitere constant realizat in structuri cu
interactiunea axiala si radiala a fluxurilor magnetice

v' Analiza performantelor TPM, avantaje, dezavantaje si aplicatii.

4. Actiunile realizate pentru atingerea scopului si obiectivelor etapei 2025

v" Au fost elaborate conceptele functionale si constructive ale transmisiilor precesionale cu
contact fizic al dintilor (TP) si magnetice (TPM) cu magneti permanenti cu rapoarte de transmitere
constante realizate prin fluxuri magnetice axiale si radiale.

v A fost realizat studiul specific al interactiunii multipare a campurilor magnetice cu
miscare sfero-spatiala cu fluxuri magnetice radiale si axiale.

v' Au fost analizate pe modele virtuale a transformarii miscarii si transmiterii sarcinii in TP
si TPM si determinarea momentelor limita de torsiune transmise in functie de numarul de perechi
de dinti/crestaturi simultan angrenate.

v' A fost realizatd proiectarea constructiv-functionala ale TPM cu raport de transmitere
constant realizat in structuri cu interactiunea axiala si radiala a fluxurilor magnetice
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v' A fost analizate performantele TPM, avantaje, dezavantaje si aplicatii:

« A fost efectuatd simularea computerizatdi pe modele virtuale ale TPM privind
determinarea ratei majorarii capacititii portante a transmisiilor in functie de numarul
perechilor de crestaturi cu interactiune simultand a campurilor magnetice in fluxuri
radiale sau axiale;

« A fost efectuatd simularea computerizatd pe modele virtuale ale TPM privind rata
diminuarii pierderilor energetice la interactiunea dintilor in lipsa contactului fizic cu
frecare intre crestaturi.

5. Rezultatele obtinute

Proiectul ,,Mecanisme de actionare a masinilor in baza transmisiilor precesionale cu
angrendri cu contact fizic al dintilor si cu interactiune sfero-spatiala a campurilor magnetice intre
dinti”, in cadrul Etapei I —,,Crearea transmisiilor precesionale cu asigurarea transformarii miscarii
si transmiterii sarcinii intre dinti cu contact fizic si prin interactiunea cdmpurilor magnetice intre
dinti fara contactul fizic al acestora.”, a demarat incepand cu 01.08.2025, pana pe 30.11.2025, au
fost realizate activitati de cercetare si sinteza care au stat la baza definirii solutiilor propuse.

Cinematica transmisiilor precesionale de tip 2K—H - B

Transmisia precesionald de tip 2K—H este compusa dintr-o roata sateht 2 cu doua coroane
dintate 7> si Z3, care intrd in simultan contact atat cu roata centrala fixa 1, cat si cu roata centrala
mobila 4, aceasta din urma fiind fixata rigid pe arborele conducétor 5 (Fig. 1).
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Fig. 1. Schema cinematica a transmisiei precesionale 2K—H cu mecanisme de transformare a
miscarii de rotatie a arborelui manivela in miscare sfero-spatiala a satelitului: (a) — arbore
manivela cu axe concurente in centrul de precesie; (b) — arbore cotit cu semi-axa; (c) — arbore
cotit cu came axiale plane.
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Reprezentarea grafica din Fig. 1 ilustreaza trei variante constructive pentru transformarea
miscarii de rotatie a arborelui manivela 3 in miscare sfero-spatiala cu punct fix a rotii satelit 2:

— Varianta a (Fig. 1a): Roata satelit 2 este articulata intre suporturi 6 pe segmentul inclinat
al arborelui maniveld 3 cu axe concurente in centrul de precesie, Intre rotile centrale 1 si 4;

— Varianta b (Fig. 1b): Roata satelit 2, echipatd cu ax semi-ax, se sprijind pe suport sferic
7 localizat in centrul de precesie O si este antrenatd de arborele maniveld 3 prin suport 6 executat
excentric sau cu axad concurentd cu axele rotilor centrale 1 si 4.

— Varianta ¢ (Fig. 1¢): Roata satelit 2 se reazema pe suportul 7 si este actionaté de arborele
maniveld 3 prin came axiale plane 6 inclinate la unghiul de nutatie 6.

Rotirea arborelui maniveld 3 cu viteza unghiulard o genereaza miscarea sfero-spatiald a
rotii satelit 2 in jurul punctului fix O, rezultand prin interactiunea angrenarilor (Z1—Z2) si (Z3—Z4)
rotirea arborelui condus 5 cu viteza unghiulard w: (Fig. 1).

Raportul de transmisie se calculeaza conform relatiei fundamentale:

_ ZyZy
: 21752y 7y (1)

unde Z, Z4 reprezintd numerele de dinti ai rotilor centrale, iar Z», Z3 - numerele de dinti ale
——coroanelor satelitului:——— — — —
Raportul de transmisie 7 in transmisia de tip 2K—H este determinat de relatia dintre numarul
de dinti ai angrenajului Zi4) = Zy@3) £ 1.
Pe baza configuratiei si corelatiei numerelor de dinti Z, Z», Z3, si Z4 si a angrendrilor (Z—
72) $1 (Z3-Zs), dacd Z1=72—1 si Za=73—1 cu 15 < Z1234 < 60, se obtin rapoarte de transmisie
cuprinse Intre £20 si £3600 (Fig. 2).

Gearing (Z,-7,): Z,=31, 2,=2,-1=30, 0=3.5°, 9,,,=22.5°, B,=3.5°, R=75mm, r=4.6mm.
Gearing (Z,-Z,): Z.,=25, Z,=Z.,-1=24, 0=3.5°, 0, ,=22.5°, B,=4.8°, R=75mm, r=6.3mm.

Z=Z,1, 8, ,#22.5°

Z#Z,1, 85 y=22.5°

Fig. 2. Profilurile dintilor coroanelor din angrenérile (Z1—Z72) si (Z3—Z4)
din cadrul transmisiei precesionale
Daca Z, > Z3, arborii conducétor si condus se rotesc in directii opuse (—). Daca Z» < Zs,
acestia se rotesc in aceeasi directie (+).

Mecanismele de transformare a miscarii §i a sarcinii in transmisiile precesionale cu

angrenaje Agx-cva Agx-cv sau AB;E_CV, din punct de vedere constructiv-functional, pot constitui:
— unarbore cotit cu axe concurente in centrul de precesie la unghiul de nutatie 6, pe portiunea
inclinata a cdruia este montata roata satelit - recomandata in principal pentru transmisiile
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de putere;
— o roati satelit cu un semiax echipat cu un rulment instalat la un unghi de nutatie 0 fatd de
arborele motor - recomandata pentru transmisiile precesionale cinematice;
— o roatd satelit actionatd de came laterale inclinate la unghiul de nutatie 0 fata de arborele
motor, recomandatd pentru transmisii cinematice, atat de mica, cat si de mare putere.
Gama largd de aplicatii pentru transmisiile precesionale cu roti satelit actionate de came
laterale inclinate la unghiul de nutatie 6 se datoreaza simplitatii constructiv-functionale a nodului
precesional. Acest design asigura separarea receptiei sarcinilor radiale si axiale de cétre rulmentii
radiali si axiali, respectiv. Acest lucru are ca rezultat o capacitate portantd crescuta a mecanismului
care transforma miscarea de rotatie a arborelui cotit in migcare sferospatiala a rotii satelit. In plus,
reduce cerintele de precizie pentru fabricarea componentelor de baza ale angrenajului, permitand
o instalare axial flotanta.
Figura 3(a) ilustreazd transmisia precesionald cu angrenaje ABX_CV cu roata satelit 2
actionatd de came laterale inclinate la unghiul de nutatie 6 prin lagare axiale 14 si 15.

3 1R Ju2 53 918 8 7 1m w6
0
Y
oy
b) Almm] £ A

Fig. 3. Transmisie Precesionala cu roata satelit actionatd cu came axiale inclinate sub unghiul de
nutatie 6 in sectiunea axiala (a) si in noduri componente (b)

Roata satelit 2 este pozitionatd intre doi rulmenti axiali 15, montati In plane perpendiculare
pe axa portiunii inclinate a arborelui cotit 5 la unghiul de nutatie 0, a cdrui axa se intersecteaza cu
axele arborelui maniveld 5 si ale arborelui condus 6 in centrul de precesie O. In acelasi timp,
extensiile generatoarelor profilelor dintate ale coroanelor angrenajului conic al rotii satelit 2 si ale
angrenajelor rotilor centrale 3 si 4 se intersecteaza, de asemenea, in centrul de precesie O. Roata
satelit 2 este montatd suplimentar cu flotare axiala intr-un rulment radial 16, care este pozitionat
pe portiunea inclinatd a arborelui cotit 5 la unghiul de nutatie 6. Simultan, arborele maniveld 5 este
sustinut de un rulment radial 17 montat coaxial la capdtul arborelui condus 6.
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Dintii coroanelor rotilor dintate conice ale rotii satelit 2 sunt proiectati cu un profil de flanc
in forma de arc de cerc, in timp ce dintii rotilor dintate conice centrale 3 si 4 sunt proiectati cu un
profil de flanc curbiliniu cu o curburd in continud crestere de la radacind pana la varful dintilor.
Formele profilului depind de unghiurile 0 si 3, raza arcului de cerc r, numarul si raportul dintre
numdrul de dinti din angrenaje (Z1—Z2) si (Z3—Z4) (fig. 4). Parametrul cu configuratia [Zg — 0 £ 1]
influenteaza forma profilului dintelui, determina gradul de suprapunere frontald e, exprimat prin
numarul de perechi de dinti simultan angrenati, inclusiv valoarea unghiului de presiune a. dintre
flancurile conjugate si viteza de alunecare cu frecare dintre flancuri Va.

Contact with active profile of the teeth Contact with non-active profile of the teeth

o,
~J-

Mobile central wheel - Z,

Crown f satelli SR v —F - i />

Rolling o, Tooth meshing
. taeg?hsigjr:'ggc\t/‘\‘»lith A% £ (Z,-Z) in involute gearing
S 721 o - -
( 820
N7 (0)
X ¢
- //4111
Ll | ~ AN\ SN Rolling m,,
\L Mk Fk; S : nd sliding V,,
i % in teeth contact with
=Z -

1 2

8l X,
Z, N = B i
=21 ~ W
8,.2>0 :
Tooth meshing & _— e

Ao (Z,-Z)) in involute geajifig

ow;; of satellite.w| i

i |
il i j
i *
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| | SRR
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N E

}"; Py N ii. .«z./
_ NG
7 1 \yh

Contact with non-active profile of the teeth N Contact with active profile of the teeth

Stationary central wheel - Z,

(©

Fig. 4. Alunecarea relativa Va si rostogolirea we a profilelor flancurilor in punctele de contact k;
ale dintilor conjugati din angrenajul Agx_cv, cu un raport al numérului de dinti Z1 =72 -1, Z4 =
Z3—151Z2>Z3sauZ> <73, 812> 0 i 834> 0.

In transmisia precesionala descrisa, formele dintilor rotilor centrale 3 si 4, precum si ale rotii
satelit 2, sunt modificate prin reducerea inaltimii acestora (fig. 4), in functie de numarul necesar
de perechi de dinti in contact simultan cu suprapunerea frontala in intervalul 1.5 <gf<5 determinat
prin calculul rezistentei la presiunea de contact in angrenaj.

Acoperirea frontala €f a angrenarii dintilor rotilor angrenate din transmisia precesionala este
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determinata de trei conditii constructiv-cinematice independente, si anume:
— miscarea sferospatiala a rotii satelit cu un punct fix, unde se intersecteaza extensiile
generatoarelor dintilor rotilor cuplate;
— diferenta dintre numarul de dinti ai rotilor cuplate, care este Z1 =Zx+ 1 §i Z4 =73+ 1, 5i
diferenta dintre numarul de dinti din coroanele rotii satelit poate fi Z> =73 £ 1, 2, 3,...;
— asigurarea continuitatii functiei de transformare a miscarii de rotatie, adica wn/wv = const.
Transmisia precesionald prezentatd in fig. 3(a) este compusd structural din trei noduri
distincte (fig. 5 a, b, ¢), si anume:
— nodul rotii centrale fixe 2, montat cu preincarcare pe suprafetele de jonctiune cu capacul
1 si carcasa 7 (fig. S a);
— nodul arborelui manivela 5 cu portiunea inclinata montat intre doi rulmenti laterali cu ace
15 si fixat cu piulita 9 (fig. 5 b);
— nodul rotii centrale mobile 3, montat pe capatul arborelui manivela 5, instalat in rulmentii
18 din bucsa 8, care este reglabila axial prin piulita 10 (fig. 5 ¢).

)

2-roata satelit, 5-arbore maniveld, 9-piulita, 14-saiba, 10
15-rulmenti axiali cu ace, 16-rulment radial, 17-rulment radial 18

Q)

3-roatd centrald mobild, 6-arbore condus,
8-bucsa auxiliard, 10-piulita, 18-rulmenti radiali axiali

Fig. 5. Nodurile componente ale Transmisiei Precesionale cu roata satelit actionata cu came
axiale inclinate sub unghiul de nutatie 0: roata centrala imobila (a), arbore manivela — roata
satelit (b) si roata centrald mobila (c)
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Particularititile constructiv-functionale si avantajele transmisiilor magnetice in comparatie
cu transmisiile mecanice:

1. Transformarea miscarii si transmiterea sarcinii in transmisia magneticd se realizeaza prin

interactiunea cAmpurilor magnetice fara contact real al suprafetelor de contact al dintilor.

2. In conformitate cu p.1 in transmisia magneticd interactiunea dintilor are loc fara

alunecare cu frecare, fapt ce denotd lipsa alunecdrii relative cu frecare a dintilor i in
consecintd asigura diminuarea pierderilor energetice in angrendri, respectiv asigura
cresterea randamentului mecanic a acestora.

3. Transmisia magneticd precesionald poseda avantajele similare cu ale transmisiilor

precesionale mecanice cu angrenari dintate, printre care:

- transmiterea miscdrii prin perete in spatii vacuumate;

- transmiterea momentelor de torsiune prin interactiunea magneticd multipara a dintilor
(crestaturilor);

- posibilitati cinematice extinsa (similara cu ale transmisiei mecanice.);

- momente de inertie, timpul de pornire si de oprire minime a arborelui condus;

- interactiunea multipard continua a cAmpurilor magnetice create intre crestaturi.

Pentru dezvoltarea constructiv-functionala a transmisiilor precesionale magnetice se propun
doua concepte de transformare si de transmitere a miscarii $i sarcinii:

1. Transmisii cu raport de transmitere constant cu flux magnetic radial;

2. Transmisii cu raport de transmitere constant cu flux magnetic axial.

Transformarea miscdrii si transmiterea sarcinii in transmisia magnetica se realizeaza prin
interactiunea campurilor magnetice fard contact real al suprafetelor de contact ale dintilor.
Transmisia magneticd, interactiunea dintilor are loc fara alunecare cu frecare, ceea ce denota lipsa
alunecirii relative cu frecare a dintilor si, in consecinta, asigurd reducerea pierderilor de energie
in angrenaje, respectiv asigura cresterea eficientei mecanice a acestora.

Figura 6 prezintd modelul 3D a servomotoreductorului cuplat cu transmisie precesionald
magneticd cu flux magnetic radial: sectiunea axiala (a); transmisia precesionala TM-01 cu
i=-154.16, Z,1=49, Z»,=50, Z3=38, Z4=37 si coraportul crestaturilor Zi4=Z2@3)-1 (b); interactiunea
cu miscare sfero-spatiald a crestaturilor in angrenarile roata satelit - rotile centrale (c) si (e);
interactiunea crestaturilor (d); desfdsurata interactiunii sfero-spatiale multipare a crestéturilor in
proiectia pe suprafata cilindrica cu diametrul de (f).

In figura 7 este prezentat servomotoreductorul cuplat cu transmisia precesionala magnetica
cu flux magnetic axial ATM-01 cu raportul de transmitere i=-426 realizat cu coraportul numerelor
de crestaturi Z,=7»—1, Z4=73-1. Unghiul de nutatie 6 a miscarii sferospatiale a rotii-satelit este, 0
=2.57°.

In figura 8 este prezentat servomotoreductorul cuplat cu transmisia precesionald magnetica
cu flux magnetic radial in doua variante: TM-01.1 cu raportul de transmitere i=-154.166 cu
numarul crestaturilor la roata imobild Z1=49, la roata mobila Z4=37, la roata satelit Z>=50 si Z3=38,
coraportul crestaturilor Zi1=7>-1, Z4=Z3-1, unghiul de nutatie 6=2°46’8" si TM-01.2 cu raportul
de transmitere i=22.159, Z,=49, 7,=50, Z3=38 si Z4=39 cu coraportul crestaturilor Z,=7Z>-1 si
74=73+1

Remarci referitoare la bazele si principiile creirii transmisiilor precesionale magnetice:

Remarca 1. Transformarea miscarii si transmiterea sarcinii in transmisia magnetica se
realizeaza prin interactiunea cAmpurilor magnetice fara contact real al suprafetelor de contact al
dintilor.

Remarca 2. In transmisia magnetica interactiunea dintilor are loc fara alunecare cu frecare,
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fapt ce denota lipsa alunecdrii relative cu frecare a dintilor si in consecintd asigurd diminuarea
pierderilor energetice in angrendri, respectiv asigura cresterea randamentului mecanic a acestora.

Remarca 3. Interactiunea cAmpurilor magnetice generate si induse in crestarile interne si
externe este multipara, fapt ce sporeste momentul de torsiune transmis.

Remarca 4. In transmisia precesionald magneticd roata-satelit cu crestaturi efectueaza
miscare sferospatiald in jurul unui punct fix.

Remarca 5. Datoritd particularitatilor interactiunii cdmpurilor magnetice intre dintii
(crestaturile) rotilor cu miscare sferospatiala transmisiile precesionale magnetice poseda
caracteristici functionale mai avansate in raport cu transmisiile mecanice, iar in unele cazuri fiind
unicale.

Remarca 6. Transmisiile precesionale magnetice pot fi create in baza interactiunii
campurilor electromagnetice intre crestaturi cu controlul lor computerizat, fapt ce permite crearea
servomotoreductoarelor precesionale cu dirijarea si controlul frecventilor de turatii, crearea
giroscoapelor precesionale cu dirijarea si stabilizarea momentelor de inertie etc.
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Fig. 6. Modelul 3D a servomotoreductorului cu transmisie precesionald cu flux magnetic

radial: sectiunea axiald (a); transmisia precesionalda TM-01cu i=-154.166, Z,=49, 7>=50,
73=38, 74=37 si coraportul crestaturilor Z14=Z2@3)-1 (b); interactiunea cu miscare sfero-
spatiala a crestaturilor in angrendrile roata satelit - rotile centrale (c) si (e); interactiunea
crestaturilor (d); desfasurata interactiunii sfero-spatiale multipare a crestaturilor in proiectia pe
suprafata cilindrica cu diametrul de (f).
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Fig. 7. Servomotoreductor cuplat cu transmisia precesionald magnetica cu flux magnetic axial,
raportul de transmitere i=-426, cu numarul crestaturilor la roata imobild Z,=70, la roata
mobild Z4=60, la roata satelit Z,=71 si Z3=61, unghiul de nutatie 6 =2,57° si coraportul
crestaturilor Z1=7»-1, Z4=73-1: vederea in sectiunea axiala (a),
mostra fizica (b), roti dintate cu crestaturi in desfasurarea axiala (c).
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Fig. 8. Servomotoreductor cuplat cu transmisia precesionala magneticéd cu flux magnetic
radial, raportul de transmitere i=-154.166 pentru varianta TM-01, Var.1 cu numarul
crestaturilor la roata imobild Z1=49, la roata mobila Z4=37, la roata satelit Z,=50 si Z3=38,
coraportul crestaturilor Z1=7>-1, Z4=73-1, unghiul de nutatie 6=2°46’8"’, iar pentru varianta
TM-01, Var. 2 - i=22.159; Z,=49, 7,=50, 7Z3=38 si Z4=39 cu coraportul crestaturilor Z;=7>-1
si Z4=73+1: vederea in sectiunea axiala (a), mostra fizica (b), roti dintate cu crestaturi in
desfasurarea axiala (c).
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6. Diseminarea rezultatelor la foruri stiintifice

Lista publicatiilor din anul 2025 in care se reflectd doar rezultatele obfinute in proiect,
perfectatd conform ceringelor fatd de lista publicatiilor (a se vedea Anexa 2)

Notd: Lista va include si brevetele de inventii si alte obiecte de proprietate intelectuala,
materiale la saloanele de inventii in cazul in care sunt (conform Anexei 2)
7. Impactul stiintific, social si/sau economic al rezultatelor stiintifice obtinute in cadrul

proiectului 2025

Gratie noutatii sistemelor mecanice elaborate pana in prezent (peste 280 de inventii),
existentei potentialului uman de cercetare, inclusiv, tineri cercetatori, cu pregétire fundamentala si
aplicativa si a laboratoarelor dotate cu echipamente de laborator moderne, rezultatele stiintifice
preconizate vor fi semnificative. Elaborarile sunt importante pentru industria, care necesita
mecanisme de transformare a miscarii si de transmitere a sarcinii bazate pe fabricarea rotilor
dintate pe masini unelte cu comanda numerica (CNC) inclusiv prin injectare sub presiune din mase
plastice, prin sinterizare din pulberi metalice, si prin procedee aditive cu imprimare 3D.

Rezultatele realizarilor obtinute in cadrul proiectului au un impact stiintific, social si
economic considerabil, indeosebi in domeniul pregatirii specialistilor de inaltd calificare prin

doctoranturd, inclusiv prin participari la conferinte, simpozioane stiintifice, etc. (in ultimul an, in
domeniul transmisiilor precesionale, au sustinut tezele de doctor in stiinte tehnice 3 doctoranzi,
actualmente isi fac studiile 4 doctoranzi).
8. Colaborare la nivel national in cadrul implementarii proiectului 2025

La implementarea proiectului se realizeaza colaborari nationale cu diverse companii:

v ICS GRIP ENGINEERING SRL, Companie de Proiectare — Fabricare.

v ICS GESAN GRUP SRL, Companie de Proiectare — Fabricare.

v ICS MOD ENGINEERING SRL , Companie de Engineering (Proiectare).

v/ ICS DSM DRAEXLMAIER SYSTEM TECHNOLOGY SRL, Companie de Engineering
(Proiectare).

v NOROC CONSULTING SRL Companie de Engineering (Proiectare).

v CRIS HERMETIC PUMPS SRL (Moldova) Companie de Proiectare — Fabricare.
9. Colaborare la nivel international in cadrul implementarii proiectului 2025

La nivel international la implementarea proiectului sunt realizate colaborari cu diverse firme,
corporatii, universitati si companii:

v' Corporatia GLEASON, USA — proiectarea si fabricarea rotilor conice pe masini-unelte
cu comanda numerica.

v' Firma Oerlikon-Geatrec, Elvetia — fabricarea pe masini-unelte cu comanda numerica.

v' Firma Klingelnberg-Ziklo-Polloid, din Huckeswagen, Germania — fabricarea pe masini-
unelte de danturat.

v' Uzina Mecanicd Cugir, Roménia — fabricarea pe masini-unelte cu comanda numerica.

v’ Universitatea Tehnica ,,Gheorghe Asachi” din Iagi, Romania.

v" Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca din Cluj-Napoca, Romaénia.

v" Universitatea Nationald de Stiintd si Tehnologie Politehnica Bucuresti, Romania.

v’ Universitatea Politehnica din Timisoara, Romania.

v’ Universitatea ,,Dunarea de Jos” din Galati, Romania.

v' Universitatea Transilvania din Brasov, Romania.

v' Poznan University of Technology, (Polish: Politechnika Poznanska) Poznan, Poland
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Cooperarea la nivel national si international urmaresc scopul:

* de a facilita initierea producerii in Republica Moldova a produselor industriale
fabricate si cercetate ca prototipuri competitive inclusiv prin atragerea investitiilor
straine, cu suportul agentilor economici nominalizati;

» sa extindem nomenclatorul de produse competitive;

* sa dezvoltam infrastructura de cercetare.

10. Dificultiti in realizarea proiectului: financiare, organizatorice, legate de resursele umane
11. Recomandari, propuneri
Nu sunt.

~

Conducitorul de proiect acad. Ion Bostan -~ T— ©_<f 44 (numele, prenumele, semnitura)

1
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Anexa 1

12. Lista lucrarilor stiintifice, publicate in anul 2025 (Anexa 1)

Mecanisme de actionare a masinilor in baza transmisiilor precesionale cu angrenari cu
contact fizic al dintilor si cu interactiune sfero-spatiald a cAimpurilor magnetice intre dinti

1. Monografii (recomandate spre editare de consiliul stiintific/senatul organizatiei din domeniile
cercetarii si inovarii)
1.1. monografii internationale
1.2. monografii nationale
2. Capitole in monografii nationale/internationale
BOSTAN, Ion; BOSTAN, Viorel; VACULENCO, Maxim; BODNARIUC, Ion; MAZURU,
Sergiu; DULGHERU, Valeriu; CIOBANU, Radu; CIOBANU, Oleg; MALCOCI, lulian;
TRIFAN, Nicolae; VENGHER, Dumitru; BREGNOVA, Alina. Planetary Precessional
Transmission: Geometry and Contact Bearing Capacity, Kinematics and Profile Generation.
Berlin: University of Chemical Technology and Metallurgy Sofia, 2025, pp. 275-355. ISSN
18746500. DOI: 10.1007/978-94-024-2304-4 16 DOI: https://doi.org/10.1007/978-94-024-
2304-4 16; https://link.springer.com/chapter/10.1007/978-94-024-2304-4 16
https://ibn.idsi.md/vizualizare_articol/229082
3. Editor culegere de articole, materiale ale conferintelor nationale/internationale

4. Articole in reviste stiintifice
4.1. in reviste din bazele de date Web of Science si SCOPUS (cu indicarea factorului de
impact [F)
4.2.1n alte reviste din straindtate recunoscute
4.3. in reviste din Registrul National al revistelor de profil, cu indicarea categoriei
4.4. in alte reviste nationale
5. Articole in culegeri stiintifice nationale/internationale
5.1. culegeri de lucrari stiintifice editate peste hotare
5.2 culegeri de lucrari stiintifice editate in Republica Moldova
6. Articole in materiale ale conferintelor stiintifice
6.1. in lucrarile conferintelor stiintifice internationale (peste hotare)
6.2. in lucrarile conferintelor stiintifice internationale (Republica Moldova)
6.3. in lucrarile conferintelor stiintifice nationale cu participare internationala
6.4. in lucrarile conferintelor stiintifice nationale
7. Teze ale conferintelor stiintifice
7.1. in lucrarile conferintelor stiintifice internationale (peste hotare)

1. Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Petru STOICEV; Gheorghe POSTARU; Maxim VACULENCO;
Alexandru BUGA; Ton BODNARIUC; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Tribological subassembly
and method for evaluating energy losses in gears // European Exhibition of Creativity and Innovation
EUROINVENT 2025, The XVII th Edition, lasi, Romdnia, 8-10 may 2025. P. 122. ISSN Print 2601-
4564; ISSN Online 2601-4572, https://www.euroinvent.org/cat/ EUROINVENT_2025.pdf

2. Viorel BOSTAN; lon BOSTAN; Maxim VACULENCO; Dumitru VENGHER; Radu CIOBANU;
Oleg CIOBANU Ion BODNARIUC; Iulian MALCOCI; Nicolae TRIFAN. Precessional gear
transmission // European Exhibition of Creativity and Innovation EUROINVENT 2025, The XVII th
Edition, lasi, Romdnia, 8-10 may 2025. P. 124. ISSN Print 2601-4564; ISSN Online 2601-4572,
https://www.euroinvent.org/cat/ EUROINVENT_2025.pdf
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Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Dumitru VENGHER;
Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Precessional gear transmission // European Exhibition of
Creativity and Innovation EUROINVENT 2025, The XVII th Edition, lasi, Romania, 8-10 may 2025. P.
125. ISSN Print 2601-4564, ISSN Online 2601-4572,
https://www.euroinvent.org/cat/EUROINVENT_2025.pdf

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC, Dumitru VENGHER, Radu
CIOBANU, Oleg CIOBANU; Nicolae TRIFAN, Iulian MALCOCI. Transmisie precesionald // Salonul
International al Cercetarii Stiintifice, Inovarii si Inventicii PROINVENT 2025. EDITIA A XXII-a, Cluj-
Napoca 15-17.10.2025. Editura U.T.PRESS, p.274. ISSN 3008-458X, ISSN-L 3008-458X.
https://proinvent.utcluj.ro/assets/docs/catalogs/2025.pdf

Viorel BOSTAN, Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Stanislav LEALIN; Alina
BREGNOVA; Radu CIOBANU, Oleg CIOBANU. Transmisie planetard precesionald cu balansarea
maselor neechilibrate ale arborelui conducator // Salonul International al Cercetarii Stiintifice,
Inovarii §i Inventicii PROINVENT 2025. EDITIA A XXII-a, Cluyj-Napoca 15-17.10.2025. Editura
U.T.PRESS, p.275. ISSN 3008-458X, ISSN-L 3008-458X.
https://proinvent.utcluj.ro/assets/docs/catalogs/2025.pdf

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN, Sergiu MAZURU, Maxim VACULENCO;, Ion BODNARIUC; Dumitru
VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie planetard precesionala cu flotare axiald a
rotii satelit si portsatelitului // Salonul International al Cercetarii Stiintifice, Inovarii si Inventicii
PROINVENT 2025. EDITIA A XXII-a, Cluj-Napoca 15-17.10.2025. Editura U.T.PRESS, p.276. ISSN
3008-458X, ISSN-L 3008-458X. https://proinvent.utcluj.ro/assets/docs/catalogs/2025.pdf

Viorel BOSTAN; lon BOSTAN; Maxim VACULENCO; lon BODNARIUC; Dumitru VENGHER;
Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU; Nicolae TRIFAN; Iulian MALCOCI. Transmisie planetara
precesionala. Expozitia Internationala Specializatd ,,INFOINVENT 2025, editia a XIX-a. 3-5
decembrie 2025, Chisinau, Republica Moldova. p:59.
https://infoinvent.md/assets/files/catalog/catalog-2025.pdf

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Radu CIOBANU; Oleg
CIOBANU; Petru STOICEV; Gheorghe POSTARU; Alexandru BUGA. Metoda de evaluare a
transmisiilor mecanice. Expozitia Internationala Specializata ,,INFOINVENT 20257, editia a XIX-a.
3-5 decembrie 2025, Chisinau, Republica Moldova. p.55.
https://infoinvent.md/assets/files/catalog/catalog-2025.pdf

Viorel BOSTAN; lon BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Stanislav LEALIN; Alina
BREGNOVA; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie planetara precesionala cu balansarea
maselor neechilibrate ale arborelui conducator. Expozitia Internationald Specializatd ,,INFOINVENT
20257, editia a XIX-a. 3-5 decembrie 2025, Chisinau, Republica Moldova. p.55.
https://infoinvent.md/assets/files/catalog/catalog-2025.pdf

. Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; lon BODNARIUC;

Dumitru VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie planetara precesionald cu flotare
axiala a rotii satelit si a portsatelitului. Expozitia Internationala Specializatd ,,INFOINVENT 20257,
editia.  a XIX-a. 3-5 decembrie 2025, Chisinau, Republica = Moldova.  p.55.
https://infoinvent.md/assets/files/catalog/catalog-2025.pdf

7.2. in lucrarile conferintelor stiintifice internationale (Republica Moldova)

7.3. in lucrarile conferintelor stiintifice nationale cu participare internationala

7.4. 1n lucrarile conferintelor stiintifice nationale

Nota: vor fi considerate teze si nu articole materialele care au un volum de pdnd la 0,25 c.a.
8. Alte lucrari stiintifice (recomandate spre editare de o institutie acreditata in domeniu)

8.1. carti (cu caracter informativ)
8.2. enciclopedii, dictionare
8.3. atlase, harti, albume, cataloage, tabele etc. (ca produse ale cercetarii stiintifice)
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9. Brevete de inventii si alte obiecte de proprietate intelectuald, materiale la saloanele de

inventii

1.

Brevet de inventie nr. 4910 MD, CIB F16H 1/28, 1/32. Transmisii planetare precesionale /
BOSTAN V., BOSTAN I., MAZURU S., VACULENCO M., LEALIN S., BREGNOVA A.
UTM. — Nr. depozit MD s 2023 0001, data depozit: 24.02.2023. Publ. 31.12.2024. In: BOPI
nr. 12/2024. Eliberat 31.07.2025.
https://www.db.agepi.md/Inventions/details/a%202023%200001/LinkTitluElib

Brevet de inventie nr. 4911 MD, CIB F16H 1/28, 1/32. Transmisii planetare precesionale /
BOSTAN V., BOSTAN 1., MAZURU S., VACULENCO M. UTM. — Nr depozit MD s 2023
0009, data depozit: 17.05.2023. Publ. 31.12.2024. In: BOPI nr. 12/2024. Eliberat 31.07.2025.
https://www.db.agepi.md/Inventions/details/a%202023%200009/Link TitluElib

BOSTAN Viorel, BOSTAN Ion, STOICEV Petru, POSTARU Gheorghe, VACULENCO
Maxim, BUGA Alexandru, BODNARIUC Ion, CIOBANU Radu, CIOBANU Oleg.
Subansamblu tribologic si metoda de evaluare a pierderilor energetice In angrenajele dintate.
1801 Y. Brevet de inventie de scurtd durata. Eliberarea brevetului la data 30.06.2025.
https://db.agepi.md/Inventions/details/s%202023%200014

Brevet de inventie de scurta duratda nr. 1800 Y. CIB F16H 1/28, 1/32 Transmisie precesionala
/ Bostan V., Bostan I., Vaculenco M., Vengher D., Ciobanu R., Ciobanu O., Bodnariuc I.,
Malcoci Iu. UTM. - Nr depozit MD s 2023 0089, data depozit: 03.11.2023. Publ. 30.11.2024.
In.  BOPI  nr. 11/2024.  Eliberarea  brevetului la data  30.06.2025.
https://www.db.agepi.md/Inventions/details/s%202023%200089

BOSTAN Ion, MAZURU Sergiu, TOCA Alexei MD, MAZURU Alexandru. Cerere de brevet
de inventie. Procedeu de fabricare a pieselor de tip rotalie (roata dintata). Nr. Depozit: a2025
0007, data depozit: 2025.02.06.

Rezultatele participarii la diferite saloane internationale, expozitii, evenimente:

1.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Petru STOICEV; Gheorghe POSTARU; Maxim
VACULENCO; Alexandru BUGA; ITon BODNARIUC; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU.
Tribological subassembly and method for evaluating energy losses in gears // European
Exhibition of Creativity and Innovation EUROINVENT 2025, The XVII th Edition, lasi,
Romdania, 8-10 may 2025. DIPLOMA SI MEDALIA DE ARGINT.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Dumitru VENGHER; Radu
CIOBANU; Oleg CIOBANU Ion BODNARIUC; Iulian MALCOCI; Nicolae TRIFAN.
Precessional gear transmission // FEuropean Exhibition of Creativity and Innovation
EUROINVENT 2025, The XVII th Edition, lasi, Romdnia, 8-10 may 2025. DIPLOMA SI
MEDALIA DE ARGINT.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Dumitru
VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Precessional gear transmission // European
Exhibition of Creativity and Innovation EUROINVENT 2025, The XVII th Edition, lasi,
Romdnia, 8-10 may 2025. DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Dumitru
VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU; Nicolae TRIFAN; Iulian MALCOCI.
Precessional gear transmission // The 29-th International Exhibition of Invetics INVENTICA
2025, lasi, Romdnia. 25 june 2025. DIPLOMA of HONOR & GOLD MEDAL.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Radu
CIOBANU; Oleg CIOBANU; Petru STOICEV; Gheorghe POSTARU; Alexandru BUGA.
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10.

11.

12.

13.

14.

Methods of testing mechanical transmissions // The 29-th International Exhibition of Invetics
INVENTICA 2025, Iasi, Romdnia. 25 june 2025. DIPLOMA of HONOR & GOLD MEDAL.
Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Dumitru
VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU; Nicolae TRIFAN; Iulian MALCOCI.
Transmisie planetard precesionald // Salonul Inovarii si Cercetarii UGAL INVENT 2025.
EDITIA A VII-a, Galati-Romdnia 23-24.10.2025. DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR
Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Radu
CIOBANU; Oleg CIOBANU; Petru STOICEV; Gheorghe POSTARU; Alexandru BUGA.
Subansamblu tribologic si metoda de evaluare a pierderilor energetice in angrenajele dintate
multipare // Salonul Inovarii si Cercetarii UGAL INVENT 2025. EDITIA A VII-a, Galati-
Romdnia 23-24.10.2025. DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Ion
BODNARIUC; Dumitru VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie
planetara precesionala cu flotare axiala a rotii satelit si a portsatelitului // Salonul Inovdrii §i
Cercetarii UGAL INVENT 2025. EDITIA A Vil-a, Galati-Romdnia 23-24.10.2025.
DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Stanislav
LEALIN; Alina BREGNOVA; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie planetara
precesionala cu balansarea maselor neechilibrate ale arborelui conducator // Salonul Inovdrii
si Cercetarii UGAL INVENT 2025. EDITIA A VIl-a, Galati-Romdnia 23-24.10.2025.
DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Dumitru
VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU; Nicolae TRIFAN; Iulian MALCOCI.
Transmisie precesionald // Salonul International al Cercetdarii Stiintifice, Inovarii §i Inventicii
PROINVENT 2025. EDITIA A XXIl-a, Cluj-Napoca 15-17.10.2025. DIPLOMA DE
EXCELENTA SI MEDALIA DE AUR.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Ion
BODNARIUC; Dumitru VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie
planetara precesionala cu flotare axiala a rotii satelit si a portsatelitului // Salonul International
al Cercetarii Stiintifice, Inovarii si Inventicii PROINVENT 2025. EDITIA A XXII-a, Cluj-
Napoca 15-17.10.2025. DIPLOMA DE EXCELENTA SI MEDALIA DE AUR.

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Stanislav
LEALIN; Alina BREGNOVA; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie planetara
precesionald cu balansarea maselor neechilibrate ale arborelui conducator // Salonul
International al Cercetdrii Stiintifice, Inovarii si Inventicii PROINVENT 2025. EDITIA A
XXII-a, Cluj-Napoca 15-17.10.2025. DIPLOMA DE EXCELENTA SIMEDALIA DE AUR.
Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Dumitru
VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU; Nicolae TRIFAN; Iulian MALCOCI.
Transmisie planetara precesionald. Expozitia Internationald Specializatd ,, INFOINVENT
2025, editia a XIX-a. 3-5 decembrie 2025. DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR. Catalog
2025.indd (infoinvent.md)

Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Maxim VACULENCO; Ion BODNARIUC; Radu
CIOBANU; Oleg CIOBANU; Petru STOICEV; Gheorghe POSTARU; Alexandru BUGA.
Metoda de evaluare a transmisiilor mecanice. Expozitia Internationald Specializatd
,INFOINVENT 2025, editia a XIX-a. 3-5 decembrie 2025. DIPLOMA SI MEDALIA DE
AUR. Catalog 2025.indd (infoinvent.md)
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15. Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Stanislav
LEALIN; Alina BREGNOVA; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie planetard
precesionald cu balansarea maselor neechilibrate ale arborelui conducdtor. Expozifia
Internationald Specializatd ,, INFOINVENT 2025”, editia a XIX-a. 3-5 decembrie 2025.
DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR. Catalog 2025.indd (infoinvent.md)

16. Viorel BOSTAN; Ion BOSTAN; Sergiu MAZURU; Maxim VACULENCO; Ion
BODNARIUC; Dumitru VENGHER; Radu CIOBANU; Oleg CIOBANU. Transmisie
planetard precesionald cu flotare axiala a rotii satelit si a portsatelitului. Expozifia
Internationald Specializatd ,, INFOINVENT 2025”, edifia a XIX-a. 3-5 decembrie 2025.
DIPLOMA SI MEDALIA DE AUR. Catalog 2025.indd (infoinvent.md)

10. Lucriri stiintifico-metodice si didactice

10.1. manuale pentru invatdmantul preuniversitar (aprobate de ministerul de resort)

10.2. manuale pentru invatdmantul universitar (aprobate de consiliul stiintific / senatul
institutiei)

10.3. alte lucrari stiintifico-metodice si didactic

NOTA:

> Datele bibliografice se redacteaza in conformitate cu standardul SM ISO 690:2012 Informare
si documentare. Reguli pentru prezentarea referintelor bibliografice si citarea resurselor de
informare.

> Pentru fiecare lucrare va fi indicat depozitul electronic international, national sau institutional
in care aceasta este inregistratd, precum si adresa electronica la care poate fi accesata lucrarea.
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Anexa 2

13. Rezumatul activititii si a rezultatelor obtinute in proiect 2025 in limba romini si in
limba engleza (Anexa 2)
Cifrul proiectului 25.80012.5007.75SE
Denumirea Proiectului Mecanisme de actionare a masinilor in baza transmisiilor precesionale cu
angrendri cu contact fizic al dintilor si cu interactiune sfero-spatiali a cAmpurilor magnetice intre
dinti

Rezumat in limba romana pentru anul 2025 1 pagini

Transformarea miscarii si transmiterea sarcinii in transmisiile precesionale (TP) cu contact
fizic al dintilor se realizeaza prin modificarea geometriei si cinematicii punctului de contact, iar in
transmisiile magnetice se realizeazi prin interactiunea cAmpurilor magnetice fird contact real al
suprafetelor de contact al dintilor.

in conformitate cu p-1 in transmisia magnetica interactiunea dintilor are loc fira alunecare
cu frecare, fapt ce denota lipsa alunecirii relative cu frecare a dintilor si in consecinti asigurd
diminuarea pierderilor energetice in angrenari, respectiv asiguri cresterea randamentului mecanic
a acestora.

Transmisiile magnetice pot asigura realizarea raportului variabil de reducere a miscirii, fapt
ce ar permite realizarea cutiilor de viteze cu reducere variabila a miscirii de rotatie functie de
momentul de torsiune la axul rotilor conducitoare ale automobilelor, o solutie tehnica foarte
importanta pentru industria de automobile, etc. (problema va fi abordata ulterior).

Rezumat in limba engleza pentru anul 2025 1 pagini

The transformation of motion and the transmission of load in precessional transmissions
(TP) with physical contact of the teeth are achieved by modifying the geometry and kinematics of
the contact point, and in magnetic transmissions it is achieved by the interaction of magnetic fields
without real contact of the contact surfaces of the teeth.

According to p.1 in magnetic transmission the interaction of the teeth takes place without
frictional sliding, which denotes the lack of relative frictional sliding of the teeth and consequently
ensuring the reduction of energy losses in the gears, respectively ensuring their mechanical
efficiency.

Magnetic transmissions can ensure the achievement of the variable reduction ratio of the
movement, which would allow the realization of gearboxes with variable reduction of the
rotational movement depending on the torque at the axle of the driving wheels of cars, a very
important technical solution for the automotive industry, etc. (the problem will be addressed later).

Conducitorul de proiect acad. lon Bostan ™~ = ©_< £ x+/ (numele, prenumele. semniitura)
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Executarea devizului de cheltuieli,

conform anexei nr. 2.3 din contractul de finantare pentru anul 2025

Anexa 3

Cifrul proiectului 25.80012.5007.75SE
Cheltuieli, lei
Cod Anul de gestiune
Denumirea Eco Modificat .
(k6) Aprobat - Precizat

Deplasari de serviciu in interiorul tarii 222710
Deplasari de serviciu peste hotare 222720
Servicii medicale 222810
Servicii de editare 222910
Servicii de protocol 222920
Servicii de cercetari stiintifice contractate
(salarizarea membrilor echipei - 80%) 222980 239 382,0 239 382,0
Serymu neaFrlbulte :{ltO{ ahmatg ) 222999 45738,0 45 738.0
(publicarea articolelor stiintifice / servicii laborator)
Serwcu neatribuite 'fllt.or alm@teh N 222999
(salarizarea personalului din afara institutiei)
Serv~lcu neatribuite zhiltor.a.lmla.te 222999 14 880,0 14 880,0
(salarizarea personalului administrativ - 5%)
Alte cheltungll in baza de contracte cu 281600
persoane fizice
Cheltuieli curente neatribuite la alte categorii 281900
(taxele de participare la forumuri si evenimente stiintifice)
Procurarea masinilor si utilajelor 314110
Procurarea activelor nemateriale 317110
Procurarea combustibilului, carburantilor gi

. : 331110
lubrifiantilor
Procurarea produselor alimentare 333110
P.rocur'area r.r?atr_erlalel'or pentru scopuri 335110 145 738.0 45 738,0
didactice, stiintifice si alte scopuri
Procurarea materialelor de uz gospodaresc si

. ) 336110
rechizite de birou
Procurarea altor materiale 339110
TOTAL 300 000,0 300 000,0

Notd: In tabel se prezintd doar categoriile de cheltuieli din contract ce sunt in executie si modificdrile aprobate (dupd caz)
‘____/'7
Rector U.T.M. \[ ~ \J/_/ dr. hab. Viorel BOSTAN
(semndtura) (numele, prenumele)

Contabil (economist) 7/ @”/ﬂ//y///ﬂ Victoria IOVU

(semndtura)

My

/ﬁ \“natTMg‘ f

(numele, prenumele)

‘“—__._L> e \\&U/L_ Academician Ion BOSTAN

/C«Iuﬁiucatorul q,e pronect~-~;-- =

(semndtura)

(numele, prenumele)




Componenta echipei conform contractului de finantare 2025

Cifrul proiectului

25.80012.5007.75SE

Anexa 4

Echipa proiectului conform contractului de finantare (la semnarea contractului) pentru 2025

Nume, prenume Norma de munca
N (conform contractului de Anul Titlul sau nr. de ore Data Data
finantare) nasterii stiintific conform angajarii eliberarii
contractului

1. | Bostan lon 1949 dr.hab. 24.0 01.08.2025 | 31.12.2025
2. | Vaculenco Maxim 1974 dr. 24.0 01.08.2025 | 31.12.2025
3. | Bodnariuc lon 1975 dr. 24.0 01.08.2025 | 31.12.2025
4. | Ciobanu Radu 1981 dr. 21.0 01.08.2025 | 31.12.2025

Modificiri in componenta echipei pe parcursul anului 2025

Anul Titlul Norma de munci sau
Nr Nume, prenume ” T~ nr. de ore conform Data angajarii
nasterii stiintific contractului
l.
2.
3.
Vo
Rector U.T.M. 4 dr. hab. Viorel BOSTAN

(semndtura) (numele, prenumele)

I HWomf

(semndtura)

Victoria IOVU

Contabil (economist)
(numele, prenumele)

ucm;’ul proiect X A-,i&;\ S o Sle - Academlcmn Ion BOSTAN
*“Y' &), \ (semndtura) (numele, prenumele)
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MINISTERUL EDUCATIEI MINISTRY OF EDUCATION

$1 CERCETARII =T ANAR AND RESEARCH
AL REPUBLICII MOLDOVA ‘]E KJ A - OF THE REPUBLIC OF MOLDOVA
UNIVERSITATEA TEHNICA U TECHNICAL UNIVERSITY
A MOLDOVE! OF MOLDOVA
MD-2004, CHISINAUL BD. STIEFAN CEL MARE S SFANT, 168, TEL: 022 23-78-61 | FAX: 022 23-54 A1, www.utm.md_CONSILIUL STINTIFIC

EXTRAS
din Procesul Verbal
al sedintei Consiliului Stiintific UTM
din 02 decembrie 2025

Prezenti: 14 membri ai Consiliului stiintific al UTM — Vasile Tronciu, Prorector pentru
cercetare, prof. univ., dr. hab.; Bostan Ton, Academician ASM, prof. univ., dr. hab.; Bostan Viorel, Rector
UTM, prof. univ., dr. hab.; Siminiuc Rodica, Directoare a SD UTM, conf. univ, dr.; Sturza Rodica,
Membru cor. ASM, prof. univ., dr. hab.; Ghendov-Moganu Aliona, conf. univ., dr. hab.; Caisin Larisa,
prof. univ., dr. hab.; Cepoi Liliana, Director, Institutul de Microbiologie si Biotehnologie al UTM,
confuniv., dr.; Gheorghitd Maria, prof. univ., dr.; Monaico Eduard; dr., conf. cercet.; Turcanu Dinu, dr.,
conf. univ.; Tirsu Mihai, Director Institutul de Energeticd UTM, conf. univ., dr.; Popovici Mihail, conf.
univ., dr.: Muntean Viorel, Doctorand UTrM

S-A DISCUTAT: audierea rezultatelor stiintifice obginute pe parcursul anului 2025 al proiectului din
cadrul Concursului de proiecte ,,Stimularea excelentei cercetdrilor stiintifice” pentru anii 2025-2026:
25.80012.5007.75SSE ,,Mecanisme de actionare a masinilor in baza transmisiilor precesionale cu
angrendri cu contact fizic al dinfilor si cu interacfiune s ero-spatiald a cimpurilor magnetice intre

dinti”, Conducitor de proiect: acad. ITon BOSTAN.

S-A DECIS: aprobarea rezultatelor stiintifice obtinute pe parcursul anului 2025 al proiectului din cadrul
Concursului de proiecte ,,Stimularea excelentei cercetdrilor stiintifice™ pentru anii 2025-2026:
25.80012.5007.75SE ,,Mecanisme de acfionare a masinilor in baza transmisiilor precesionale cu
angrendri cu contact fizic al dinfilor si cu interactiune sfero-spatiald a campurilor magnetice intre
dinfi”, Conducitor de proiect: acad. Ion BOSTAN.

N

\/ J Diraps, K Presedinte al C§ UTM,
c ~ 7 yasile TRONCIU, dr. hab., prof. univ.

Secretar al CS UTM,
Liliana CEPOI, dr. hab.

Acest document contine date cu caracter personal, prelucrate in sistemul de evidentd nr. 0000692, inregistrat in Registrul de evidentad al operatorilor de date cu caracter personal
www.reqistru.datepersonale.md. Prelucrareo acestor date poote fi efectuatd doar in conditiile prevazute de Legea nr 133 clin 08.07.2011 privind protectio datelor cu caracter
personal
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